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5 DAEE&AFE

Fakty & Liczby

5D-AeroSafe - ,,5 ustug realizowanych przez drony, w celu zwiekszenia bezpieczenstwa lotnisk i
nawodnych pasow startowych”

MG-2-8-2019 - Innowacyjne zastosowania dronow w celu zapewnienia bezpieczenstwa w transporcie
Numer umowy o udzielenie dotacji: 861635

Catkowity budzet projektu: € 3 799 911,25

Dofinansowanie KE: € 3 497 475

Przedziat czasowy: 01.06.2020 - 30.11.2023

Konsorcjum: 10 partnerow z 6 krajow cztonkowskich (3 jednostki naukowo-badawcze, 1 uniwersytet, 3
MSP oraz 3 uzytkownikow koncowych)
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Konsorcjum

Airbus Defence and Space (Koordynator)
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Cel projektu

Problem:

Zatory w przestrzeni powietrznej i opoznienia lotow, w tym:
-« Zaktocone dziatanie linii lotniczych i lotnisk.
« Niedogodnosci dla pasazerow.

- Straty finansowych dla linii lotniczych, lotnisk i wtadz
lotniczych.

« Potozenie nacisku na aspekty dotyczace bezpieczenstwa.

Potrzeba:

- Utrzymanie bezpieczenstwa i ochrony zaangazowanych
interesariuszy jako priorytet.

« Bardziej wydajne ustugi transportu lotniczego i dostepnych
zasobow.

Rozwiazanie:

- Zaproponowanie odpowiednich ustug z wykorzystaniem
dronow w zakresie bezpieczenstwa i ochrony ruchu lotniczego
oraz zarzadzania portami lotniczymi.
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Zakres projektu

Gtownym celem projektu 5D-AeroSafe jest opracowanie
rozwigzania zapewniajacego bezpiecznga i wydajna integracje Bezzatogowych Systemoéw Latajacych w
codziennych operacjach na lotniskach i nawodnych pasach startowych,
ktore umozliwia:

- Przeprowadzanie inspekcji w locie, np. inspekcje i kalibracje systemow komunikacji, nawigacji i
nadzoru (CNS), oraz pomoce wizualne przy ladowaniu,

* Ochrone lotniskowych stref zastrzezonych,

« Inspekcje pasow startowych i drog kotowania (oraz nawodnych pasow startowych) aby wykry¢ obce
obiekty lub wszelkie inne zagrozenia dla ruchu statkow powietrznych na ziemi (lub powierzchni wody)

Koncepcja ta pozwoli na ptynne dziatanie i integracje bezzatogowych systemow powietrznych z systemami
ATM poprzez wspotprace z systemami UTM, zwiekszajac wzajemna swiadomosc sytuacyjna.
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Koncepcja projektu 5D-AeroSafe

U-Space
Stakeholders

Airport Operators
The 5D of
Aerosafe

RPAS Operators

Emergency
Servi

A]'
Aemafc m P
<=

SR ooiboxart [ A '
5D-AeroSafe Platform and Packages l CNS Provid ers

L
-~

Aviation
Authornties

Authorised Users for
Safety & Regulatory
Compliance

02.06.2023 7

i o - - > 4 F 4 C D W -—, e T T—— T——



5DAE@AFE
Wyzwania projektowe

Projekt 5D-AeroSafe zbada i wdrozy rozwigzania oparte na wykorzystaniu Bezzatogowysh Systemow
Latajacych, aby usprawnic rozwigzania stosowane na lotniskach w zakresie:

- Kalibracja czujnikow: w ramach projektu opracowany zostanie czujnik, ktory zostanie osadzony na
Bezzatogowej Platformie Latajacej (UAV), w celu zastgpienia kalibracji pilotowanym statkiem
powietrznym, co jest obecnie drozsze ze wzgledu na koniecznos¢ angazowania duzych, maszyn oraz
ich pilotow.

« Ochrona platformy: UAV wyposazone w kamery beda sprawdza¢ pasy startowe i drogi
kotowania/nawodne pasy startowe, w celu wykrycia anomalii (FOD lub usterek), ktore moga
powodowac problemy w ruchu statku powietrznego, co pozwoli zastgpic inspekcje prowadzong przez
zespoty uzywajace samochodow, to takze obecnie jest dtuzsze i drozsze.

- Bezpieczenstwo platformy: podobnie, system bedzie szukat nietypowych zachowan osob lub pojazdow
na terenie lotniska i w jego poblizu.
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Rezultaty projektu

CNS and GNSS
inspections
and calibration

Waterway
Operations
and Inspections

The aplications
offered by
5D-AeroSafe
,D-Dimensions”

Security
Checks/patrolling
of critical airport

infrastructure
Aircraft
Inspections

Runway and Taxiway
Inspections including
inspections and calibration
of PAPI lights
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Platforma zbudowana jako czes¢
systemu UTM

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami, opracowanymi
ustugami i procedurami opisanymi w ramach U-Space
oraz wymaganiami zaangazowanych interesariuszy, a
takze w oparciu o opracowanie odpowiednich
funkcji, projekt 5D-AeroSafe przygotuje portal
aplikacyjny oraz zestaw narzedzi z APl i pakiety
gotowe do wdrozenia rozwiazania, zapewniajac tym
samym rozwigzanie obejmujace ,5 wymiarow”
projektu.
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Rezultaty projektu

Bezzatogowe Statki Powietrzne beda dziatac w obszarze, w ktorym potencjalne konflikty sg liczne,
dlatego system opracowany w projekcie 5D-AeroSafe zadba o bezpieczng integracje z ATM oraz
ruchem naziemnym poprzez zintegrowanie nastepujacych elementow systemu:

- Gtowna Naziemna Stacji Kontroli (GGCS), ktora bedzie zarzadzac wszystkimi misjami UAV poprzez
integracje odpowiednich naziemnych stacji kontroli. Misje otrzymane z wiezy bedq przydzielane
poszczegolnym platformom bezzatogowym, wraz ze wstepnym przygotowaniem misji, ktora zostanie
zakonczona na poziomie GCS. Z drugiej strony dane otrzymane z UAV beda wykorzystywane na
poziomie GCS i GGCS do wysytania raportu z misji do wiezy.

- Platforma 5D-AeroSafe bedzie zarzadzac misjami UAV (UTM).

* Ptynna koordynacja UTM / ATM dla niesegregowanej przestrzeni powietrznej.
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Wyzwania techniczne

- Opracowanie czujnika kalibracji, ktory mozna zintegrowac z UAV uzytymi w
projekcie.

*  Przystosowanie UAV do realizacji misji.
« Opracowanie GGCS zdolnego do zarzadzania misjami.
« Opracowanie platformy UTM do obstugi portow lotniczych.

* Integracja UTM i ATM poprzez potaczenie ze starszymi systemami lotniska.

02.06.2023 11



5DAEﬁAFE

CONOPS

Opracowanie przypadkow uzycia i zdefiniowanie scenariuszy dla pilotow, tworzac koncepcje operacji
systemu (CONOPS), w tym:

 Okreslenie listy wymagan i powiazanych wskaznikow KPI (Kluczowe wskazniki efektywnosci) dla
rozwigzania 5D-AeroSafe z perspektywy uzytkownikow.

- Zbadanie zgodnosci z odpowiednimi ramami regulacyjnymi (Zatacznik 10 ICAO, ICAO Doc 8071, NPA 2017-
05) i ich zastosowanie do powstatego systemu oraz zbadanie potencjalnych aspektow etycznych /
prawnych wdrazania UTMS na lotniskach.
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Harmonogram projektu

Faza Pakiet roboczy (WP) Szacowany
Termin

. . P1- 7 : : . : . . .
Faza 0 - Planowanie, Zarzadzanie W arzadzanie projektami i zarzadzanie prawami wtasnosci

intelektualnej 30 List 2023
Faza 1- Wymagania, Regulacje,
Koncepcja dziatania: WP2- Koncepcja Dziatania i Ramy Prawne 28 Lut 2021
WP3 -Adaptacja i implementacja sprzetu UAV oraz tadunku 30 List 2022
Faza 2- Rozwéi i Testowanie WP4- Analiza wideo i analiza inspekcji CNS (Komunikacja,
J nawigacja, nadzor) 28 Lut 2022
WP5- Kluczowy rozwoj platformy 5D-AeroSafe 28 Lut 2023
_ — i WP6- Definicja architektury 5D-AeroSafe, Integracja i pokazy
TERA £ DRGEBIEE Rl ERS pilotazowe systemu. 30 List 2023
Faza 4- Dziatania zwigzane z WP7- Zarzadzanie innowacja i dziatania zwigzane z
upowszechnianiem i komunikacja, wykorzystaniem rezultatow projektu 30 List 2023
Zarzadzanie innowacjami i Dziatania WP8- Dziatania w zakresie rozpowszechniania i komunikacji oraz

eksploatacyjne zarzadzanie Komitetem Doradczym Uzytkownikow 30 List 2023
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Odwiedz nas:

Kontakt:
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http://www.5d-aerosafe.eu/
mailto:info@5d-aerosafe.eu

